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to improve small ruminant welfARE management

> Usage de technologies dans les infrastructures
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AMa formation, mon parcours

AQuelques travaux a SELMET depuis mon recrutement (CDD):

- Objective Lien entre equipe scientifigue et les dispositifs
expérimentaux (L&ageet Le Merle) cf. suivi de protocoles

ALe ProjeSm@RTenquétes auprés ddEset UESINRAE
avec ded’R3

ALe projetTechCaréWoW, capteurs environnementaux) - TE¢H...

to improve small ruminant welfARE management
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2 boue,,  agricoles

insémination

o cereales°f‘ xioNvégs, e

2 Ma formation, mon parcours Saperimenc poissons”®
-*mlvdentlflcaiv;!ngg
Formation / Parcours professionnel / Compétences / Connaissances acquises “*R?i‘a‘?,g lBo\.uS

lab oratonre A

t“e’"iihmques aong“
Ryp; o™
Uming|

robotisé

1¢" Décembre 2020

INRAZ

“~4%| Escola Superior d'Agricultura UNB Départementde Science Animal
s | de Barcelona Yook il .
- | universiatuonome ot des Aliments S FL g E&T

UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA

Formation Contractuel

o o A ldentification électronique(bolus ruminal pour
Diplome Ingéenieur bovins, ovins, caprins et porcins)
Agronome A Physiologiglandule mammalre(echographle)s
A Alimentation2 A Y & 61 y I ééSéll RS fl-OZNJ-[’]Z?\NSXO
Ot mimantscence Anima ECH NDE
Mémoire Master *(i CARE}S} SW@RT
Traite robotisée des vacheslaitieres dans Semt Rusninant Technologles

desconditionsréellesa la ferme. Effetssur
la production et la compositiondu lait.
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P>«OELISNRSyOSa REya fQdzal 318 RS
aas ROQSELISNRAYSy il A2y |ekssBRAeS a2 LJ:

‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ Le projetSm@RT
V Unréseau thématiquanternationalpour I'échange de connaissances et l'utilisation de technologies
numeriquespour les filieres depetits ruminants(ovins,Ol LINAYy a2~ I AU Su

H Ovin viande

’ Ovin lait

8 pays
Agris . NRAZ In Extenso ‘v’
- wmaxidele @ Innovation Croissance Moredun
@::L‘——. %
>< A2 eagasc SR
2 O S C—‘ NIALLLI
SRUC - AF® O S p—— Y—
Début :Janvier 2021 Fin :Juin 2024

https://smartplatform.network/
'3+ 38 RS (SOKy2t23A8a RIya fS8a&a AyTNI & iINGeEndzZRcllesfQRENdRMRTSIVid GA2Y | SO Sa LISGAIG:
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-\

V CI Aétbde fafde I'utilisation degechnologiesdans les installations et unités expérimentales de INRAE
avec legpetits ruminantscommeanimal modele

Le tour de visites

10 Races
IE et UE Visitées I:JIOSAR Chévrerie expérimentale
PRs 3 INRAE AT
¢ IE 3 1 Alpine, Saanen
! UE
T So— MRPNC; : IE ASTER 1 X UE0321 La Fage
. UEPEIMA \ At S TR MicALS j IE1348 Pegase 1 X mixte O / O (Ovine lait / Ovine viande)
e , | UMR MoSAR Chévrerie . . acaune Homane
IEPEGASETY CF 3 2
UE PR »95 S eXpenmentaIe mixte O / C (Ovine viande / Caprine lait)
8. :U%R'AF%N[T::R UMR/PRCBUE PAG UL', . UMR.CGSA UE 8 7 Alpine . .
\ o/cC - Romane, Berrichon d'Indre
QS,UE —— o/ C UE0321 La Fage 1 1 UE1277 PFIE
,ts Koe i UE0332 P3R 1 1 Vlil’?el’\la[\):es e
beost™ P A\ ysueioroie UE1277 PFIE 1 1 UE1297 PAO
 OSRuENY UE1294 PTEA 1 X VIANDE
. - lle-de-France, Alpine
,PTAR SHTRINEERO ‘ Q- UE1257 PAO 1 1 UE1373 FERLus ’
£ UE1373 FERLus 1 1 LAIT
UE DOMAINE EXF, 4
DE VATAGE . A B Alpine, Saanen
UMR Num:ffm | UMR ASTRE UE1414 HerprOIe—LaqueUI”e 1 1 UE1414 Herbipbdle_Laqueuille
UMR NUMEA UMR TOXALIM o UMR INTHERES SUMRSELMET — -
& cconiop.) IE GonPhySE% s UMR DMEMi_ . ’ UE1414 Herblpole_Thelx 1 1 VﬂaNDE_ N Suffolk
Guadeloupe s > " .y imousine, Romane, Suffo
;;J T Total général 11 8 UE1414 Herbipdle_Theix
VIANDE
% o/ c O Ovin Romane, Texel
9? \{\ @ UE C Caprin
3 8(7) 0/ C ovin/ caprin
INRAZ
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Les enguétes Le questionnaire

INRAZ
-
6 mars 2

Données Générales

QUESTIONNAIRE

Identification de la structure :

e e

Nom : Nom

Département ou direction pilote : Département ou direction pilote

Départements co-pilotes : PHASE

Responsable de la structure :
Nom : Nom
Prénom : Prénom

Télde contacte: Tél contacte

Adresse postale : Adresse postale

Ville : ville

e-mail : e-mail

Département : Département

Coordonnées GPS : Cliquez ou appuyez ici pour entrer du texte.

Site web : Site web

Plus d’information, si besoin : Cliquez ou appuyez ici pour entrer du texte.

Résultats et Interprétation

N

>\~ A,\_)\

“\(’

My Yem A
M@RT

Sm@Lll Ruminant Technologies
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Les enquétes Le questionnaire @ \T

—
Besoin d'une formation: [~ gy
Marque/Modele : marque/ modéle
[~ NON
Utilisation de technologies pour la conduite : S . : :
Commentaire, si besoin : Cliquez ou appuyez ici pour entrer du texte
Besoin de support technologique spécifique (logiciel ou autre) : ™ oul
[~ oul I~ NON
B) Finalité d'usage : ™ NON
Si OUI, lesquelles (liste en ordre d'importance les plus & moins utilisées) :
I” Objectif éleva
‘ - bi e I™ Objectif appui & la recherche I~ Objectif élevage et appui 3 la
Liste de technologies : "
SiOUl, le quel : Cliquez ou appuyez ici pour entrer du texte.
Clig )puyez ici pour entrer du texte
C) U dans quel us du ? Installation avec un équipe externe ™ oul
r
I~ Reproduction [~ Santé [~ Alimentation NON
[ Traite ™ Engraissement [” Conduite générale G) Avis Générale complémentaire :
[” Conduite du paturage Possible recommandation...
... pour la recherche ~ oul Pour quoi ? Cliquez ou appuyez ici pour entrer du texte
I autres (le quels): Cliquez ou appuyez ici pour entrer du texte. PR
Pour quoi faire ? Cliquez ou appuyez ici pour entrer du texte
... pour les producteurs [~ gy Pour quoi ? Cliquez ou appuyez ici pour entrer du texte.
[~ NON
o) d",'d""ﬂ"" dels “,d"“" i Améliorations et changements depuis I'acquisition et de I'usage (aide & la prise de décisions, aide main
s . Comment ? Cliquez ou appuyez ici pour entrer du texte.
Description de chaque technologie : d’ceuvre, ...)
Cliquez ou appuyez ici pour entrer du texte.
Nom technologie : Cliquez ou appuyez ici pour entrer du texte
A) Caractéristiques commerciales :
Annés d’acouisition : Année avec quelle fréquence ? Fréquence d'utilisation
Rythme de renouvellement : Cliquez ou appuyez ici pour entrer du texte
a quelle échelle du troupeau ? Choisissez un élément
Rythme d’entretien (si besoin) : Cliquez ou appuyez ici pour entrer du texte.
L Commentaire, si besoin (p.e. femelles reproductives ; agneaux...) Cliquez ou appuyez ici pour entrer du texte.
Origine
Achatmarché?: | OVl Choisissez un élément
TNON  EapricationINRaE? | OVl [ NON
E) Photos ou courte vidéo disponible et & partager :
" oul r
Prototype ? &l oS F) Niveau de maitrise ? [~ facile
Breveté ? I ou I NON [~ Moyen
I Difficile
Société commerciale : Société commerciale Exigence main d’ceuvre qualifiée I oul
™ NON

INRAZ
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Batiment et capteurs

Connectivité

y O
Y S

Sa
Vil
f e

Identification, suivi conduite

RE Y
uA2

~ Ve

AljdzS S

Alimentation

t Qdzal 3 S
|l &sDIRASS a
ROQAYUSNLINBUOFGAZ2Y

y

Traite et Production

Pesée animaux

35

Contention et tri

Pl

RS

Prairie,

LJS

Pa

environnementaux

individus

laitiere

paturage

Capt T°, HR, luximét , . . . s , . Abri
WIFI ap eurs‘( Y tximetre, Boucle électronique Séchoir en grange Compteura lait Automate pesée Parcde tri , s
anémometre...) deplacable
LoRa / LoRaWAN Caméra Psturon Chariottransporteur . L.ecteurh Balanced’e table Cage pesée mobile Electrificateur
fourrage avec pesage |(lien traite + paturon) pesée sur secteur
Eclai | A - . - .
calrag,e_pm..lr € Baton lecture Distributeuraliments| Pesontanka lait WoW Cage de retournement | Herbometre
photopériodisme
Décrocheur Quad pour
Compteura eau Collier (accélérometre, GPS...) DAL : Tapis Restrainer poser piquets
automatique . .
électriques
B tati
rosses ro_a, ves PDA DAC Salle de traite rotative Combiclamp
automatisees
Systeme de ventilation Echographe Pesée aliments Chien électrique Sheep Auto Drafter
Cad d Tapisd'ali tati ,
@ recc?mmaln esavec Antenne lecture RFID apisdralimentation Eprouvettes Gély
systeme d'alerte roulant
. ., Bolus ruminal avec capteur de Mélangeur/ Centrale contrdle
Station meteo , - .
température distributeur traite
Systée tt d -
ystemene oyage_ ’u sous Séchoir a luzerne
sol automatisé
DAF roulimétre
Pailleuse porté
Easyfeed (DAF
"collectif" suspendu)
K2 Combicutter
DAF
DH20
Portillons
électroniques
Chambre méthane
Auges automatisées
Greenfeed
2 9 9 19@ 8 3 6 4 59
INRAZ
' 51 38 S 223284 RIya 84 AYTNI & (INGEEind2N etlesfOBENRIDORY SV G GA2Yy | 380

RS GSOK
6 mars 2025 / /
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2 Produites par INRAE« faites maison») n=14

Chariot transporteurfourrage avec Chambre de méthane
| p——r o Herbométre Eprouvette Gély

pesée (distribution manuelle) Indicateurde poids / automate de pesée

Module de saisie terrairPDA

INRAZ
a1 3S RS GSOKy2ft
6 mars 2025 / / Irene Llach Martinez

3ASa RlIya fSa 7\)/'-!-'N.]-éﬂlNHi&ﬁHin@R&ﬁlesﬁi@c@ﬁﬂtd@Mﬂ&Wﬂ}ijf\zy F SO tSa LISGHAIG:
p.9

No
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Les plusécentes?
Les plusanciennes?

Quelles sont leplusrecommandées ?
Quelles sont lemoinsrecommandées ?

Les plus recommandées ?

Sa
y U

¢

A 2

f Qdza | 3
| leZEasBIRAe

vp

2023
LoRa / LoRaWAN

2022

Caméras

DAC salle de traite
2021
Anémometre

Cage pesée mobile
Chien électrique
Combi clamp

Compteur a lait

Parc de tri a 3 sorties

Bolus ruminal avec capteur de température
Brosse rotative automatisée

Collier accélérométre / GPS

Compteur a eau pour chague lot (non individuelle)

Les plus récentes ?:

balance de table pesée
cage de retournement

capteur T

capteur T°, HR et luxmétre
DAL

distributeur aliments
électrificateur sur secteur

indicateur de poids / automate de pesée
mélangeur / distributeur aliment

quad pour poser piquets électriques

Au cours de la derniére
décennie, il y a eu une

Convoyeur aug me ntat|0n d u nom bre Centrale de contréle traite
Nombre de Classement des technologies les PLUS 1 dées Classification DAC . ., . Chambre méthane
. Total DAF d e tech n O | Og'es I |ees a Ia collier accélérométre / GPS
Technologie 1 2 3 général DAF roulimétre DAL
Décrocheur automatique H 4 échographe
Antenne lecture RFID 1 1 grap
Baton lecture avec PDA 1 1 DH20 n Otlo n« eleva ge de électrificateur sur secteur
= = - Easyfeed (DAF "collectif" suspendu) s = ® indicateur de poids / automate de pesée pour les
Baton lecture boucles électroniques 1 1 2 Eclairage pour le photopériodisme preC|S|°n » animaux
Boucle électronique 4 4 K2 Combicutter Sheep Auto Drafter de Gallagher
Cage de retournement 1 1 Salle de traite rotative WIEI
Cage pesée mobile 1 1 Stationméteo _ 2016
Capteur T° et HR 1 1 Twa::\‘s d'alimentation roulant avec chariot balance de table pesée
Combi clamp 1 1 2 2020 béton lecture avec PDA
% la cage pesée mobile
Compteur a lait 1 1 2019 DAC roulimitre
DAC 1 1 Cadre de commandes avec systéme d'alerte lectrificateur sur secteur
DAF 1 1 Cage de retournement . indicateur de poids / automate de pesée
DH20 1 1 Capteur T", HR et luxmétre indicateur de poids / automate de pesée pour les
" " N " capteur T° et HR h
Indicateur de poids / automate de pesée pour les animaux 1 1 collier accélérametre / GPS animaux
Module de saisie terrain (PDA) 1 1 DAL mélangeur / distributeur aliment
Parc de tri 3 3 sorties 1 1 herbométre LES plus anCiennes ? rtillons ele‘ctmmques
Salle de traite rotative 1 1 parc de tri 4 3 sorties * morque mélangeur avec peseuse
Sheep Auto Drafter de Gallagher 1 1 séchoir 4 luzerne v Les techs les plus anciennes on été identifiée & Bourges, La Fage ‘:‘:Vd\::;"l‘:‘:;:‘r‘me'l‘;;";
Station météo 2 2 systéme de ventilation | ot Grignon (MoSar), quelques exemples : -
Tapis de contention Restrainer 1 1
WIFI 1 1 . .
Total géneal = = 5 o * Boucle électronique (1988-1990)
* Portillons (La Fage; 1990)
r s .
Les moins recommandées ? " Cage pesée mobile (1996)
14 \ . . » Eprouvettes Gély (1998
v Accélérometres... (autonomie batterie) P ) .V( .)
v A . . * Module de saisie terrain (PDA; 2000)
La chambre de méthane (contrainte de maintenance + Salle de traite rotative (2003)
et calibration regullere) + DAC salle de traite (2003)
* Décrocheur automatique (2003)
INRAZ
a1 3S RS G(SOKy2t23ASa Riya tSa AyTNI &l BetilesR\QAREPID R SIY 1) G A Bl //ha'sﬁ'@ec?if/hqloé%?%yé
1
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WIFI

2017

béton lecture avec PDA

Béton lecture boucles électroniques
Capteur T et HR

2015

antenne lecture RFID

automate pesée a l'entrée de la salle de traite

balance de table pesée

cage pesée mobile

chariot transporteur fourrage avec pesage (distribution
manuelle)

DAL

éclairage pour le photopériodisme

indicateur de poids / automate de pesée pour les animaux
module de saisie terrain (PDA)

tracteur avec fourche avant + godet distributeur

2014

abris déplagable

auges automatisées

électrificateur sur secteur

lecteur de barres

module de saisie terrain (PDA)

systéme de nettoyage du sous-sol automatisé
WIFI

2013

béaton lecture boucles électroniques

cage pesée mobile

lecteur de barres

peson grand tank

tapis d'alimentation roulant avec chariot
2012

baton lecture avec PDA

compteur a lait

couloir de tri manuel

DAC

DAL

décrocheur automatique

éclairage pour le photopériodisme

indicateur de poids / automate de pesée
indicateur de poids / automate de pesée pour les animaux
lecteur (paturon_poste de traite (Lactocorder))
module de saisie terrain (PDA)

Paturon

séchoir en grange

tapis de contention Restrainer

Book of Abstracts of the 74t
mp, Annual Meeting of the European
Dy Foderation of Animal Science

7

uA
p.

T
1

1



2 Suivi des protocoles

ADomainelLaFage -

Localisation Causse duarzaqRoquefort Rayorveyron 43p n Q p3fl;® p H

3°n p Q o3; BGDM.al.)
Personnei 13 (INRAE)

Surface 380 ha(5 500 mdbatiment)

280 haparcours

97 haterresarables2 NH S R € fOtatidrS NJ
(LuzernéDactylec Ray Grass/Clovercoupes)

Troupeau Parcours
A Race Romane
300 brebis
élevés en plein aintegral
80 agnelles renouvellement
1®"mise bas 24 mois
Prolificité moyenne 2,02

INRAZ
L4138 RS

Race Lacaune

Troupeau lait

b8 3
SystemeAOP Roquefort
200 agrenouvellement
" mike bas 13 mois
Prolificité moyenne 1,65
300 I/brebis/an ; 200 j traite moyenne

(SOKy2t23A84a RIya fSa

6 mars 2025 / Séminaire SELMET / Irene Llach Martinez

Integrating innovative TECHnologies along the value Chain
to improve small ruminant welfARE management

» ADomainedu Merle

LocalisationSalon de Provend@ouchesdu-Rhone)
Personnell0(7[ QL y AgioMangmilier,

3 INRAE SELMET)
Surface déerres

400 ha patureR Q $Fai$ National du Mercantour )
50 ha collines (Parc Nationategionaldes Alpilles)
142 ha prairiegrriguées
230 ha decassouls
1100 t foin/an(Foin de Crau AOP)

RaceMérinosR Q! NI S &

1500brebis



2 Suivi des protocoles

Integrating innovative TECHnologies along the value Chain
to improve small ruminant welfARE management

Le projetTech

- Durée du projet

er
1 Seetem bre 2020 Integrating innovative TECHnologies along the value Chain
3] aout 2024 to improve small ruminant welfARE management Ca rte des

essais pilotes
et a grande
échelle

- 5 étapes clés

1. Prioriser les défis et les problemes liés au bien-étre

2. Identifier les solutions technologiques innovantes
répondant aux défis

www.techcare-project.eu ey

3. Valider les solutions en conditions réelles (fermes m @rscRCateproject . @itsehcaEprojace GechEaRae

pilotes et commerciales)

4. Définir d?s modeéles economlqlues approprl'e‘s\ Soads i dJ |N Q.
5. Communiquer largement les résultats aux filieres . iidele RA@ a msu a
petits ruminants et au-dela e
€ 7 agasc un
t" : Y oo emn | OViaragon (] page up M ’ = el B
N Rescarch | BN RESEARN 3 S RUC ———— do Barcalona
- Ce projet a bénéficié du fi du de etd'i ion Horizon 2020 de I'Union Européenne dans le cadre de I'accord de subvention N® 862050.

exciisvRment oLk autews LAGeNce exécuth pout Ko echerche oest pas respansabile de Fusoge au pourral §ere o des ivmations Qu contient.

Images ©: Agris (MariliaGallus), Breedr, IDELE, INRAE, NIBIO (Anna Rehnberg), Oviaragén SCL, SRUC.
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'3 3S RS (SOKy2t23AS848 RIya f38a AyTNI & iNSen@ZR eblesDdeEprdpdtleVelydiid GA2y | SO fS& LISGAG:
6 mars 2025 / / Irene Llach Martinez p.1



2 Suivi des protocoles, calibration et traitement de Bag@ennées

V Domainedu Merle
1. EvaluatioWWoW au paturageavec desagnellesa S NJR& y 2 dsevié€s! NI S &
(printemps 2021, Stage Estelle Leroux)
2. Evaluation diWoW en batiment(indoor) pour le suivi du poids vif des
agneaux en engraissemef2022)
V Domaine delLaFage
1. Evaluation ddwoWavec desagnellesRomaneen croissancg¢2022
2. LeWoW pour le suivi du PV individuel dett#alité des femellesdu troupeau
Romanesur le parcours pendant toute tgestation(2022, 20232024
3. Utilisation duwWoW en routine pour la totalité du troupeau
4. Evaluation decapteurs environnementauyour le suivi du BEA des brebis
Lacaune=n batiment
V Collaboration avec UMR MISTEA
1. Calibration algorithme fino et validation d QI LILX A MRDARZ Y 6 S0

Integrating innovative TECHnologies along the value Chain
to improve small ruminant welfARE management

5138 RS (SOKy2f23A84 RIya 84 AyTNI aiINGeEn@RblesRQBENIDMINEIY i) GA2Y F FSO 84 LISGAG:
6 mars 2025 / / Irene Llach Martinez p.14



-  TECH
2 Suivi des protocoleg Exemple au Merle HRCARES

T,

Integrating innovative TECHnologies along the value Chain
toimprove small ruminant welfARE managersent

LeWoWLJ2 dzNJ £ S &dzA A RS I ONRA&&alyOS S Rdz O2YLI2 NS

Parcelle n... Parcelle 2 Parcelle 1
125m 125m 12,5m
100agnellessevrées (25/ 01/2021 ¢ 29/04/ 2021) ===t T e otEE Vet
§ L nll‘p"l“ s = $ T myr ::[l"': - ; J ﬂ'. .’ F [ /éleclvique
. N A . HH T T o e P iy IMAF oy 5 it
Troupeau conduit esysteme de paturage tournandynamique en condition g e .,:3;;»};";“,;.“ \[" — e B
YT P iy r s Ammpu il
Adli A i Al 5& 3 gl all g ™ N T -
medlterran eenne 40:’ ""“‘Amum “'ﬂ:,uh WILN J,m‘"”ullm “ . L) u“:““m‘“ﬂluun ""m..um lmu 1L
o e IMHI;M o ol ﬁmmﬂm " y W”‘“‘ m,",% ;,
. e " .AIHu I ““ 1 " il i 3 = o gl g il
Parcelles : 0,22 0,08 ha ot (4 il e L v TN
1 ’ m “unn s .ML(::A' M(l“h ﬁ‘m ‘ﬂd‘m ity mnu i " il ‘mwhw ™ ,"M“ ity il " i o IU‘. MM“"“ "AW‘
5 i iy gl " gl i g il ™ gl ™
Temps de présence par parcelld,7x 1,4 jours i ma.':f.wfewwm .t s %»fﬁm‘ﬂ'{f v S Salartt ..
Estelle Leroux ,,::;::mm ‘.ammlmd"'“,,n("mﬂ'“m [,mlm JN‘;“"‘""‘ mem i gl M},,Jhm a b mm»:m""*,,nnrm“m,‘m
ain '““'“ mln,,:“""“‘“"‘ I i m""“ ("‘:h el gy i algi mﬂ:' il

il dli gy il ) i .mlx il A
alliu dl dllin alliue P k il i,
(} alit “mu " i “"".Alm."“‘r § N il nﬂ“u ‘"mm T T Al g i {%

Pt VU pat e i o

Estelle Leroux

Paddock
P14 (025 ha, 4 )
B P13(025ha; 6 )
P12(0.33 ha, 6))
B P11(021ha;5))
P10 (0.19 ha; 3j)

P9 (0.22 ha; 5 j)
P8 (0.36 ha; 6 j)
P7(0.45ha; 4 j)
P6(0.30ha; 6&2))

P5(038ha; 48 7))
P4(021ha;3&5])
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Figure 2 : Carte des parcelles (n = 14, surface = 0,29 + 0, 08 ha) et représentation schématique du
systéme de paturage tournant dynamique mis en place. Deux rotations ont été bffectuées sur les

parcelles (P) 1 a 6. Domaine du Merle, image générée avec le package Leaflet de R (R Core Team, Figure 3 : Représentation schématique du plan d’une parcelle et de 'ensemble de la configuration
du systéme d’autopesée WoW pour permettre un flux a sens unique des animaux vers la zone

d'attraction, reliée a la parcelle. Mi : blocs minéraux ; Me : mélasse ; S : blocs de sel ; WoW :

PVFiXe (GOId Standard):haq Uesemai ne XRSOOO) \/@yn am |q ueWow plateforme d’autopesée. (Photo d’origine par Guerin Sagna, Domaine du Merle, 19 février 2021)
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S- : pas sociable au sein du troupeau
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H-: craintive a I'humain \-
Figure 1. Représentation schématique de la « zone d’attraction », avec I'ldentification et classifications des éléments que la
constituent et le sens de circulation des animaux. Spécificité présentée selon le dispositif d’autopesée (WoW 1 ; WoW 2 et WoW 3). /m‘
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